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VARIACOES DA MARCHA EM EQUINOS DA RACA MANGALARGA MARCHADOR

VARIATIONS OF THE MARCHA IN HORSES OF THE BREED MANGALARGA MARCHADOR

Carlos Alberto Hussni"® Horst Wissdorf? José Luiz de Mello Nicoletti’

RESUMO

O andamento marcha caracteristico de eqiiinos da
raga Mangalarga Marchador foi analisado em 104 animais, por
meio de filmes de video cassete (sistema VHS / PAL SECAM a 50
quadros por segundo). Cada animal foi observado no filme em
velocidade normal por dez segundos, seguindo-se a andlise quadro
a quadro, estes apresentando vista lateral em movimento. Nesta
Jase foram registrados os momentos de apoio (mono, bi ou
tripedais) bem como os momentos de suspensdo, compreendendo
duas sequiéncias de oito momentos de apoio para cada animal. Dos
104 animais analisados, 98 mostraram oito variacdes de
andamento, agrupados portanto de A a H Os seis cavalos
restantes mostraram variar em dois andamentos distintos,
pertencendo assim a dois destes grupos. No primeiro conjunto com
98 animais, 32 apresentaram marcha ideal com segiiéncia de
apoios semelhante ao passo (grupo A), 34 animais mostraram
andamento marchado com apoios monopedais posteriores,
bipedais diagonais e laterais e tripedais anteriores (grupo B), 18
animais (grupo C) apresentaram andamento com apoios
monopedais posteriores, bipedais diagonais e tripedais anteriores.
O unico andamento assimétrico pertenceu a cinco animais (grupo
D). Trés eqiiinos apresentaram andamento saltado, com momento
de suspensdo na seqiiéncia de apoios (grupo E). Outros trés
animais apresentaram andamento baseado em apoios monopedais
anteriores e posteriores e bipedais diagonais e laterais (grupo F).
Andamento com apoios bipedais diagonais e laterais além de
tripedais anteriores foi apresentado por dois eqiiinos (grupo G).
Um eqiiino mostrou andamento com apoios bipedais diagonais e
tripedais anteriores e posteriores (grupo H). Os outros seis animais
com dois andamentos diferentes foram: um animal com andamento
dos grupos A e C, um dos grupos A e D, dois dos grupos B e D, um
dos grupos B e G e um dos grupos C e F. Os egiiinos da raca
Mangalarga Marchador analisados neste trabalho mostraram-se
possuidores de muitas variagdes de andamento em relacdo a
marcha ideal, com alteracoes variando entre o trote e a andadura.
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SUMMARY

The gait marcha of 104 brazilian breed Mangalarga
Marchador horses was studied using a video recorder (sistem: VHS
PAL SECAM, 50 pictures/sec.). Horses were observed in motion on
lateral view under normal playing speed for 10 seconds and the
video was also observed frame by frame. Eight epochs of the stride
phases (one, two and three supporting feet) and the stride
suspension phases were recorded. From 104 horses, 98 showed
eight variations in the gait which were allocated to different groups
(A - H). The other six remaining horses showed two distinct
supporting sequencies and so were allocated into two aditional
groups. [he first group containing 98 horses, 32 showed ideal
marcha, displaying the same supporting sequence as walking
(group A). The gait of 34 horses was characterized by one
supporting hind limb, diagonal and lateral two supporting limbs as
well as anterior three supporting limbs (group B). A total of 18
horses showed one posterior supporting foot. diagonal two
supporting feet and three anterior supporting feet (group C). Five
horses showed an unic assymetric gait (group D). Three horses
showed a gait with a suspension phase in the supporting sequence
(group k). Three horses showed anterior and posterior one
supporting limb and diagonal and lateral two supporting limbs
(group F). Two horses showed diagonal and lateral two supporting
limbs and anterior three supporting limbs (group G). One horse
showed diagonal two supporting limbs and anterior and posterior
three supporting limbs (group H). The other six horses showed A
and C (1), Aand D (1), Band D (2), Band G (1) and C and F (1)
gaits. The gait of Mangalarga Marchador horses was different to

the ideal marcha, and all these differences were observed between
trotting and pacing.
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ASPECTOS GERAIS DA LOCOMOCAO DOS
EQUINOS

Andamento ¢ a forma de locomogio cujo
objetivo € deslocar o centro de gravidade para frente,
para o lado ou para tras, onde 0os membros apresentam
os movimentos de elevacdo, avan¢o, apolo e
propulsdo. A elevagio e avango do membro compoem
a fase ou momento de eleva¢do sendo que o apoio ¢ a
propulsdo compdem a fase ou momento de apoio
(ADAMS, 1989; SEIDEL, 1989; BERG, 1992;
HERMANS, 1992; SEIFERLE & FREWEIN, 1992).

O conjunto de caracteristicas proprias dos
movimentos realizados de uma forma de locomogio
definem um andamento, sendo: velocidade, simetria,
comprimento do passo, seqiiéncia € numero de apo1os
dos cascos no solo, seqiiéncia dos membros € numero
de batidas, descritas de forma semelhante por diversos
autores (ENSMINGER, 1951; ADAMS, 1989;
SEIDEL, 1989; THOMASSIAN, 1990; BUTTLER,
1991; HERMANS, 1992; SEIFERLE & FREWEIN,
1992), determinando assim diferentes andamentos
bem como suas respectivas variagoes.

O conjunto de movimentos percorrido da
elevacdo a propulsdo compreende um passo. O
comprimento do passo representa o trecho percorrido
em um passo, sendo que ao tocar 0 solo o casco
produz uma batida.

Outra caracteristica de um andamento, trata
da constancia do contacto do animal com o solo, sendo
assim marchado ou saltado quando o animal apresenta
momento de suspensio (quando os quatro membros
encontram-se no ar).

A seqiiéncia de apoios sobre o0 solo tem por
base os tipos de apoio variando em monopedais,
bipedais, tripedais ¢ quadrupedais além do momento
de suspensdo descritos (BECK 1983, 1986) (Figura 1).
A simetria de um andamento € representada pela
regularidade na repetigdo dos tipos de epolo na
segiiéncia destes (HILDEBRAND 1965, 1966).

A notacdo de um andamento com a
demonstra¢do da seqiiéncia de apoios sobre o solo
vem sendo utilizada na determinagdo de um
andamento bem como de suas variagdes, buscando
melhor compreensdo através de diagramas e graficos
(ENSMINGER, 1951; HILDEBRAND, 1965;
ADAMS, 1989; SEIDEL, 1989; BORTON, 1990;
THOMASSIAN, 1990; HERMANS, 1992; SEIFERLE
& FREWEIN, 1992), sendo esta caracteristica de
andamento decisiva na diferenciacdo dentre tipos de
andamentos ¢ nas possiveis variagdées de um
determinado tipo.
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Figura 1. Possibtlidades de momentos apoio dos membros sobre o
solo.

Os andamentos mais comumente
encontrados nas diferentes ragas de eqiitnos sdo o
passo, o trote, o passo esquipado e o galope (Figura 2),
sendo a fun¢do locomotora de interesse na produgdo e
exploragdo da espécie. Além disso, o conhecimento
dos diferentes tipos de andamentos assume especial
importancia no exame do aparelho locomotor nas
claudicacdes. Neste sentido, o trote € considerado o
andamento 1deal para tal finalidade (ADAMS, 1989).
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Figura 2. Seqtiéncia de apoios nos andamentos basicos.
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Entretanto algumas ragas de eqliinos, como
a Mangalarga Marchador, ndo possuem o trote e sim
a marcha como um andamento natural. Tal
andamento, pelas suas caracteristicas, pode vir a
confundir o veterinario no exame das claudicacgoes,
requerendo deste maior atengdo € conhecimento deste
tipo particular de locomog¢do. Por outro lado, sabe-se
entre 0s eqiilnos marchadores existem variagdes de
marcha, estabelecidas entre o trote e a andadura, as
quais recebem diferentes denominagdes (ideal, batida,
picada, legitima, intermediaria).

Considerando-se  portanto a ampla
variedade de marchas ¢ a sua importdncia na
identifica¢do destas durante o exame frente a um
eqiiino marchador claudicante, o presente trabalho
teve por objetivo identificar e definir as possiveis
variavels deste andamento, além das descritas nos
animais da ra¢a mangalarga marchador.

MATERIAIS E METODOS

Foram utilzados 104 eqiilnos da raga
Mangalarga Marchador, adultos, de ambos os sexos,
filmados em marcha andando sobre gramado baixo ¢
firme, montados, com tomadas por vista lateral, sendo
0 equipamento de sistema de video VHS - PAL
SECAM. A analise do andamento de cada animal foi
feita com o auxilio de aparelho de reproducdo de
video compativel (Panasonic NV-J45 / Matsushita
Eletric Industrial Co., Ltd. / Japan - Fitas Cassete
Sony), revelando 50 quadros por segundo.
Observando-se o animal em locomog¢ao com o filme
inicialmente em velocidade normal e posteriormente
a analise quadro a quadro registrou-se 0s apoios em
cada quadro. Para tal registro foram selecionados
segmentos buscando-se duas seqiiéncias de oito
momentos de apoio para cada animal, conferindo
assim duas seqiliéncias de apoio ao solo para cada
animal seguindo-se a terminologia descrita por BECK
(1983; 1986) para os tipos de apoio (Figura 1). As
seqiiéncias de apoios observadas foram distribuidas
em grupos, contendo cada grupo seu respectivo
numero de animais de acordo com o andamento
apresentado. Para a seqiiéncia de cada grupo
observou-se 0 numero ¢ tipos de apolio, a simetria € o
numero de batidas apresentados.

RESULTADOS E DISCUSSAO

A técnica de analise € nota¢do de andamen-
tos dos eqiiinos empregada a partir de filmes de video

utilizada neste trabalho, mostrou-se eficiente de forma
semelhante ao utilizado por HILDEBRAND (1965),
WISSDORF (1990) e WISSDORF & SEVERIN
(1992) com a cinematografia como método. Dos 104
animais analisados foram obtidos oito grupos (A-H)
correspondendo a oito tipos diferentes de andamento,
sendo que 9& animais (94,23% do total) apresentaram
um unico tipo, pertencendo a um unico grupo. Seis
animais apresentaram dois tipos diferentes de anda-
mento (5,77% do total), sendo assim distribuidos em
dois grupos (Tabela 1).

Tabela 1. Numero de animais por grupo(s) ¢ o reference
percentual do total de animais analisados.

GRUPO NUMERQO DE ANIMAIS PERCENTUAL

A 32 O 3077%
B 34 32.69%
C 8 1131%
D 05 4.81%
E 03 2,88%
F 03 2,88%
G 02 1,92%
H 01 0,96%
A+C 0l 0,96%
A+D 01 0,96%
B +D 02 1,92%
B+G 01 0,96%
C+F 0l 0,96%

A notag¢do para cada grupo mostrando a
seqliéncia de apoios sobre 0 solo durante a locomogao
estdo representados na figura abaixo (Figura3).

- Os animais do grupo A mostraram seqiién-
cia simétrica de apoios, com 4 batidas € com 8 mo-
mentos de apoto 1gual, a descrita por SEIDEL (1989)
e GOLD (1991) para o passo comum bem como a
marcha ideal descrita por ANDRADE (1987), corres-
pondente a marcha batida variavel entre 6 e 8 momen-
tos de apoio segundo JUNG (1994), enquanto que o
observado nos animais do grupo B com simetria, 4
batidas e 8 momentos de apoio corresponde a marcha
legittima ou propriamente dita segundo CHIEFFI
(1943) e a marcha picada segundo WISSDORF

(1990), WISSDORF & SEVERIN (1992) e JUNG
(1994).
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SEQUENCIA DE APOIOS POR GRUPO
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Figura 3. Seqii€ncia de apoios por grupo de animais analisados.

A seqiiencia de apoios observada nos
animals do grupo C equivale a um tipo de marcha
simétrica, com 2 batidas em 6 momentos de apoio,
trotada segundo CHIEFFI (1943) bem como a marcha
batida sem apoios bipedais laterais mas com apoios
monopedals posteriores e tripedais anteriores de
acordo com WISSDORF (1990).

No grupo D a seqiiéncia de apoios observa-
da mostrou-se como sendo a tnica assimétrica, em 4
batidas com 8 momentos de apoio, podendo represen-
tar um andamento de transi¢do ou misto de varia¢des
da marcha, com alternancia de momentos de apoio
tripedal posterior e monopedal posterior.

Os animais do grupo E apresentaram
andamento simétrico trotado, com 2 batidas com
momento de suspensdo o que descaracteriza a marcha
(ANDRADE, 1980; 1984; 1986; 1987; BECK, 1983;
1986; 1989; GUERRA et al, 1986; RIBEIRO, 1988;
WISSDOREF, 1990; WISSDORF & SEVERIN, 1992)
permitindo breve proximidade a marcha trotada
(CHIEFFIL, 1943; BECK, 1983; 1986; RIBEIRO,
1988).

O grupo F apresentou seqiiéncila simétrica
de apoios, com 4 batidas em 8§ momentos, cuja princi-

pal caracteristica diferencial dos outros grupos ¢ a
ocorréncia de apoios monopedais anteriores, ndo tendo
tal varia¢do de marcha correlagdo com outras descri-
¢Oes de marcha em cavalos da raga mangalarga
marchador.

Os animais do grupo G mostraram variagio
de marcha simétrica, com 4 batidas ¢ 6 momentos,
compativel com a marcha legitima ou propriamente
dita segundo CHIEFFI (1943) bem como a marcha
batida com apoios tripedais anteriores ap6s os apoios
bipedais laterais descrito por WISSDORF (1990) e
WISSDORF & SEVERIN (1992).

No grupo H, a seqiiéncia de apoios
mostrou-se simétrica, em 4 batidas e 6 momentos, sem
correlagdo com outras variagdes de marcha descritas
na literatura.

Os seis animais que mostraram duas varia-
¢Oes de marcha pertencendo assim a dois grupos,
demonstram a possibilidade de ocorrer variacdes nio
unicamente entre diferentes individuos, mas a de um
animal apresentar mais de um tipo de marcha como
caracteristica préopria. Desta forma, o animal que
mostrou seqiiéncia de apoios dos grupos A e C, variou
de um andamento com 8 momentos de apoio e com
apolos tripedais posteriores ¢ bipedais laterais (grupo
A) por um andamento com 6 momentos de apoio e
com apoios monopedais posteriores, sem bipedais
laterais (grupo C). Na variagfo entre os grupos A e D,
o animal trocou o apoio tripedal posterior esquerdo
por um monopedal equivalente. Nos dois animais dos
grupos B € D observou-se a troca do apoio monopedal
posterior direito pelo apoio tripedal posterior direito.
Na variagdo entre os grupos B e G, o eqilino demons-
trou a nao utilizagdo de apoios monopedais posterio-
res, reduzindo para 6 o nimero de momentos de apoio
na seqiiéncia (grupo G), mantendo porém as 4 batidas.
O animal pertencente aos grupos C e¢ F variou o
andamento nos apoios tripedais anteriores em bipedais
laterals € monopedais anteriores, aumentando o
numero de apois na seqiiéncia de 6 e de batidas 2
(grupo C) para 8 e 4 respectivamente (grupo F).

Os tipos de apoio observados nos diferentes
grupos trente ao numero de animais analizados mos-
trou a incidéncia de 100% para apoios bipedais diago-
nais, comum em todas as variagdes; 78,85% de apoios
bipedais laterais; 93,27% de apoios tripedais anterio-
res; 39,42% de apoios tripedais posteriores; 3,85% de
apolos monopedais anteriores; 66,35% de apoios
monopedais posteriores; 2,88% de momentos de
suspensdo em andamento saltado; 0,00% de apoios
quadrupedais, demonstrando a ndo ocorréncia deste
ultimo durante a marcha. Dado o alto percentual de
apoios bipedais laterais, seria possivel estabelecer uma
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correlagdo com a marcha picada (ANDRADE, 1980;
1986; BECK, 1983; 1986; RIBEIRO, 1988) assim
como a forma basica da marcha batida (WISSDOREF,
1990; WISSDORF & SEVERIN, 1992) ou ainda a
marcha ideal (ANDRADE, 1987).

Dadas as variacdes de marcha observadas
quanto ao numero de batidas, podem ser de 2 ou 4
batidas concordante com GUERRA et al. (1986)
devendo portanto ser um andamento de quatro batidas
de acordo com ANDRADE (1980; 1984; 1986),
BECK (1983; 1986; 1989), GUERRA et al. (1986) €
RIBEIRO (1988), com os grupos A, B, D e I mostran-
do andamento com 4 batidas em 8 momentos, 0s
grupos C e E com 2 batidas e 6 momentos de apoio no
andamento e com os grupos G ¢ H com 4 batidas em
6 momentos, destacando-se 0 andamento do grupo E
como sendo saltado e portanto ndo se trata de uma
variagio de marcha e sim uma modalidade de anda-
mento semelhante ao trote.
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